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Uwaga:

| 1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem balustrad zewnetrznych i
wewnetrznych
1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych na wstepie do czesci pt. , Wymagania
0golne”
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
balustrad zewnetrznych i wewnetrznych
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. profile stalowe. /stal nierdzewna kwasoodporna polerowana , w pomieszczeniach basenowych odporna na dziatanie chloru i jego zwigzkéw/
2.2. Pretyiprofile stalowe oraz przekroje zamkniete stalowe

2.3. Rozetka maskujaca wykonana z blachy stalowej

2.4. Zzywica epoksydowa systemu np. SOPRO.

2.5. Kotwy wklejane systemu np HILTI

uwaga: wszystkie elementy wykona¢ wg rysunkow szczegétow i zawartych w nich zaleceniach

| 3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania balustrad zewnetrznych i wewnetrznych winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig i umiejetnoscia korzystania z powszechnie
stosowanego sprzetu do wykonywania rob6t $lusarsko-malarskich tak mechanicznych jak i narzedzi recznych oraz rusztowan.
Podstawowy sprzet to:
- Spawarki
- Gietraki
- Stzlifierki i polerki
- Wiertarki udarowe i otwornice do betonu

| 4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 4.

| 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Przystapienie do wykonania robét, jest mozliwe wytacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu , ze inne warunki i etap
rob6t budowlanych spetniaja wymag wiasciwego prowadzenia prac zasadniczych..

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robét nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych dokumentach okreslonych w pkt. 10.
Elementy stalowe nierdzewne montowac i polerowa¢ na placu budowy osadzajac je za posrednictwem wierconych w zelbecie gniazd wypetnionych zywica epoksydowa np. SOPRO
lub na $rubach rozporowych nierdzewnych sytemu np. HILTI.
W pomieszczeniach basenowych — stosowac stal nierdzewng kwasoodporng odporng na dziatnie chloru i jego zwigzkéw.
Elementy stalowe ze stali czarnej po scaleniu podda¢ ocynkowaniu ogniowemu i malowaniu antykorozyjnemu i nawierzchniowemu proszkowemu. Na placu budowy elementy faczy¢
i osadzac za po$rednictwem wierconych w zelbecie gniazd wypetnionych zywicg epoksydowa np.SOPRO lub na $rubach rozporowych nierdzewnych systemu np. HILTI.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot
Badaniom poddac:

- Zgodnos¢ realizacji z dokumentacjg projektowa i zmianami w dokumentacji powykonawczej
- jakos¢ i stopien przygotowania miejsc montazu

- Jakos¢ elementow stalowych

- wyglad powierzchni i precyzje potaczen spawalniczych

- jakos¢ powierzchni polerowanych

- wykoriczenie na stuku z innymi materiatami stosowanymi na cianach i sufitach

- jakos¢ powierzchni ocynkowanych

- jakos¢ i kolor farb

- geometrie elementéw montowanych w stosunku do miejsca ich montazu

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru

1



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w czesci pt ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kg (kilogram konstrukgiji stalowej)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogoine” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robét

Elementy po zamontowaniu nie powinny wykazywac¢ ruchu w stosunku do miejsc zamontowania oraz posiada¢ odpowiednie cechy wytrzymatoSciowe potaczen z podtozem. Nie
dopuszcza sie odchytek wigkszych niz 1 mm na 1mb w stosunku do wymiarowania projektowego skorygowanego obmiarem powykonawczym konstrukcji zelbetowej w miejscu
usytuowania balustrad.

8.4. Odbior robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry powinien zawiera¢ co najmniej : oceng wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwo$¢ ich usunigcia, stwierdzenie
zgodno$ci lub niezgodnosci wykonania robét z zamdwieniem

[ 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- przygotowanie stanowiska roboczego
- dostarczenie materiatow i sprzetu
- obstuge sprzetu
- wykonanie i scalenie elementow
- polerowanie elementéw stalowych nierdzewnych oraz ocynkowanie i lakierowanie elementow ze stali nierdzewnej
- osadzenie balustrad w zelbecie
- 0czyszczenie miejsca pracy
- likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-1S0-9000 Seria 9000 - 9004 normy dotyczace systemdw zapewnienia jakosci i zarzadzanie systemami zapewnienia jako$ci
PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogdlne zasady ochrony

PN-B-06200:1997 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania podstawowe.

PN-63/B-06201 Konstrukcje stalowe z cienko$ciennych ksztattownikéw profilowanych na zimno . Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, w zakresie nastepujacych tomdw:

Tom I. - ,Budownictwo ogdlne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa
3. Dokumenty przetargowe

4. Umowa, warunki Kontraktu.

5. Dokumentacja projektowa



