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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z instalowaniem sufitow podwieszanych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych na wstepie do czesci pt. , Wymagania

ogolne”
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z instalowaniem sufitdw podwieszanych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w czesci pt ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

$ruby rozporowe systemu HILTI

masa akrylowa wypetniajaca

folia ochraniajaca przed pyleniem weiny

wkrety systemowe

farba silikatowa np. STOSIL in na kolor wg projektu kolorystyki
welna szklana gr 50mm /chroniona od gory szczelnie folig PE/

PN LN =

Struktura plyty — plyta akustyczna z wetny drzewnej wigzana magnezytem

Kolor —wg projektu kolorystyki

Grubo$¢ - 25mm

Cigzar - 12,0 kg/m2

Sufit na ruszcie stalowym ukrytym z krawedzig fazowana, o modutach 120x60cm, 60x60 — wg projektu
Wyréb niezapalny

Klasa pochfaniania dzwieku - ,B”

Sufity majg mie¢ min. klasyfikacje Bs1d0 — niezapalne, nie kapigce, nie odpadajace pod wptywem ognia

systemowa konstrukcja nosna sufitu — listwy nosne, listwy po$rednie i zawiesia - 0 podniesionej odpormnosci na dziatanie $rodowiska agresywnego basenu
systemowe panele - np. . Heradesign Fine ( struktura grubo-widknista) , o grubosci 25 mm w formacie 1200 x 600 oraz 600 x 600 mm

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robé6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania sufitéw podwieszanych winien wykazac sie mozliwoscig i umiejetnoscia korzystania z powszechnie stosowanego sprzetu do

montazu sufitdw podwieszanych tak mechanicznych jak i narzedzi recznych oraz rusztowan.
Podstawowy sprzet to:

- nozyce blacharskie

- listwy i noze do ciecia ptyt wypetniajacych

- Wiertarki udarowe i otwornice do betonu

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Przystapienie do wykonania robét, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu , ze inne warunki i etap

rob6t budowlanych spetniaja wymag wiasciwego prowadzenia prac zasadniczych..

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robét nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych dokumentach okreslonych w pkt. 10.
Jako oktadziny sufitu zastosowac plyty akustyczne z welny drzewnej taczonej magnezytem np. . Heradesign Fine ( struktura grubo-widknista) , o grubosci 25 mm w formacie 1200
x 600 lub 600 x 600 mm, mocowanch do podkonstrukcji drewnianej(60x40) lub dwupoziomowej krzyzowe;j stalowej (CD60x27) odsunigtej od sufitu, za pomoca wkretow ze stali
kwasoodpornej A2 lub A4. Plyty montowa¢ z przesunieciem lub w rzedach. Krawedzie ptyt fazowane 5mm/45st AK 01. Plyty docelowo nalezy pomalowaé na kolor Naturalny ( jasny
bez) lub wg projektu kolorystyki. Lby wkretéw zamalowac farba identyczna z kolorem plyty. Plyty sq fabrycznie pomalowane farba silikatowa STOSIL in na kolor RAL Natural 13.
Wszelkie krawedzie po cigciu ptyty zamalowac farba identyczna z kolorem plyty. Montazu dokona¢ zgodnie z zaleceniami stuzb technicznych np. Heradesign

UWAGA!

Profile stalowe o grubosci CD o podniesionej odporno$ci na dziatanie $rodowiska agresywnego w przypadku lokalizacji w przestrzeni wilgotnej np. hal basenowych klasa C4,
Plyta akustyczna o zwigkszonej odpomosci na wilgo¢ ( dodatek antyplesniowy BFA) — dotyczy stosowania w $rodowiskach wilgotnych — np. basen.

Wkrety montazowe ze stali A2 lub A4.
Sposob montazu wieszakdw podkonstrukcji do dachu ustali¢ z producentem tacznikéw np. Hilti.
Ciecia profili podkonstrukcji metalowej zabezpieczy¢ antykorozyjnie.

Profile CD 60 podkonstrukciji sufitowej nie moga dochodzi¢ do cian ,na $cisk” . Nalezy zostawi¢ okoto 20 mm luzu lub wg zalecen projketowych.
Uktad geometrii listew ustala¢ $rodkowo-symetrycznie w stosunku do geometrycznego srodka powierzchni sufitu, okresli¢ na podstawie dokumentacji lub dyspozycji nadzoru

autorskiego.




Uwaga - O ile zaktada to dokumentacja projektowa — malowanie farbami akrylowymi w kolorze wskazanym w dokumentaciji z zastosowanie 2 krotnego malowania natryskowego.
Wykonanie powierzy¢ firmie specjalistycznej posiadajacej odpowiedni sprzet i doswiadczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru roboét
Badaniom poddac:

- Zgodno$¢ realizacji z dokumentacja projektowa i zmianami w dokumentacji powykonawczej

- jakos¢ i stopien przygotowania miejsc montazu

- Jako$¢ elementdw listew nosnych i posrednich oraz jako$¢ i montazu

- wyglad elementéw wypetniajacych

- geometrie uktadu listem

- wypoziomowanie uktadu listew i ptaszczyzny sufitu

- styk elementéw wypetniajacych z krawedziami listew i z elementami instalacyjnymi osadzonymi w powierzchni sufitu

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robét

Od kierunku poziomego — max 2mm na 1mb i nie wigcej niz 5 mm - na catej powierzchni miedzy przegrodami

8.4. Odbior robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry powinien zawiera¢ co najmniej : ocene wynikow badan, wykaz usterek i mozliwos$¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodno$ci lub niezgodnosci wykonania robét z zaméwieniem

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego
- dostarczenie materiatow i sprzetu
- obstuge sprzetu i narzedzi
- montaz rusztowan
- montaz listew obrzeznych
- montaz zawiesi i listew no$nych i posrednich
- wypetnienie powierzchni sufitu
- oczyszczenie miejsca pracy
likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-1S0-9000 Seria 9000 - 9004 normy dotyczace systemdw zapewnienia jakosci i zarzadzanie systemami zapewnienia jako$ci

10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa zdnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, w zakresie nastepujacych toméw:Tom I. - ,Budownictwo ogdine” — opracowany przez Instytut Techniki
Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa
Dokumenty przetargowe
Umowa, warunki Kontraktu.
Dokumentacja projektowa
Instrukcje wykonywania sufitéw podwieszanych np. HERADESIGN
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