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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ZWI AZANYCH Z

. Sala gimnastyczna z zapleczem sanitarno-szatniowym przy Szkole Podstawowej i Gimnazjum
w Kobiorze przy ul. Tuwima 33”

BRANZA: KONSTRUKCJA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
KOD CPV 45212200-8 .
WYKONANIE KONSTRUKCJI ZELBETOWEJ

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowg Sala gimnastyczna z zapleczem sanitarno-
szatniowym

przy Szkole Podstawowej i Gimnazjum w Kobiorze przy ul. Tuwima 33 tj.

— deskowania wraz z podpieraniem, usztywnianiem i mocowaniem

— zbrojenia betonu wraz z podporami, elementami dystansowymi i koniecznymi
akcesoriami;

— montazu i koordynacji elementdéw uszczelnien instalacji lub wyposazenia
technologicznego dostarczonego przez innych wykonawcow;

- betonowania i zageszczania

— pielegnaciji betonu;

- rozdeskowania;

— korekty bteddw i usterek



1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci pt. ,Wymagania ogolne”
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonaniem konstrukcji zelbetowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogodlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 1.5
2. MATERIALY

2.1 Beton C25/30

2.2 Beton C20/25

2.2 Stal AllIN

3 SPRZET.

3.1. Ogollne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do robot powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

Mieszarki do zapraw

Elektronarzedzi

Betoniarki wolnospadowej

Pompy do zapraw i betonu 2

Przenosnych zbiornikbw na wode

Szalunkow inwentaryzowanych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 4
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Przystgpienie do wykonania robot, 4 - jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki

i etap robdt budowlanych spetniajg wymadg wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych..
5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych
dokumentach okreslonych w kpt. 10.

Konstrukcje nalezy wykonac¢ z betony C20/25 oraz C25/30.

Rozpoczecie roboét betoniarskich moze nastgpi¢ na podstawie dostarczonego przez
Wykonawce szczego6towego programu i dokumentacji technologicznej (zaakceptowanej
przez Inspektora nadzoru) obejmujgcej:

- wybor sktadnikéw betonu,

- opracowanie receptur laboratoryjnych i roboczych,

- sposob wytwarzania mieszanki betonowej,

- sposob transportu mieszanki betonowej,

- kolejnosc¢ i sposob betonowania,

- wskazanie przerw roboczych i sposobu tgczenia betonu w tych przerwach,

- sposob pielegnacji betonu,

- warunki rozformowania konstrukcji (deskowania),

- zestawienie koniecznych badan.

Przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ stwierdzona przez Inspektora nadzoru



prawidtowos¢ wykonania wszystkich robét poprzedzajgcych betonowanie, a w
szczegolnosci:

- prawidtowos¢ wykonania deskowan, rusztowan, usztywnieh pomostow itp.,

- prawidtowos$¢ wykonania zbrojenia,

- zgodnosc rzednych z projektem,

- czystos¢ deskowania oraz obecnos¢ wktadek dystansowych zapewniajgcych wymagang
wielkosc¢ otuliny,

- przygotowanie powierzchni betonu uprzednio utozonego w miejscu przerwy roboczej,

- prawidtowos¢ wykonania wszystkich robot zanikajgcych, miedzy innymi wykonania przerw
dylatacyjnych, warstw izolacyjnych, itp.,

- prawidtowos¢ rozmieszczenia i niezmiennos¢ ksztattu elementow wbudowanych w
betonowg konstrukcje (kanatow, wpustow, sgczkow, kotw, rur itp.),

- gotowosc¢ sprzetu i urzgdzen do prowadzenia betonowania.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-B-06250 i PN-
B-06251.

Betonowanie mozna rozpoczaé po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogollne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Badaniom poddac:

- Zgodnos¢ realizacji z dokumentacijg projektowg i zmianami w dokumentacji
powykonawczej

- Jako$¢ wykonania szalunkéw i ich geometria

- Jakos¢ wykonania zbrojenia

- Miejsca usytuowania otworow

- Sposob osadzenia tasm i sznuréw uszczelniajgcych

- Jako$c¢ procesu betonowania

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3

(metr szescienny elementow zelbetowych)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Uksztattowanie powierzchni, krawedzie, przeciecia powierzchni oraz katy dwuscienne
powinny by zgodne z dokumentacjg projektows.

Dopuszczalne odchylenia powierzchni $cian i tynkdéw od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi
od linii prostej nie moga by¢ wieksze niz 3mm i w liczbie nie wiekszej niz 3 na catej dtugosci
kontrolnej dwumetrowe;j taty.

Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:

- Pionowego — nie mogg by¢ wieksze niz 2mm na 1 mb i ogétem nie wiecej niz 4mm na
WysOokoSci

— Poziomego — nie mogg by¢ wieksze niz 3mm na 1 mb i og6tem nie wiecej niz 6mm na
catej powierzchni miedzy przegrodami pionowymi (Scianami, belkami itp.).
Niedopuszczalne sg nastepujgce wady: niewtasciwe zawibrowanie betonu i jego wady



strukturalne majgce wptyw na wytrzymatosc i szczelnosc.

8.4. Odbidr robot powinien byé potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : ocene wynikdéw badan, wykaz usterek i mozliwosc¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z zamowieniem

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego

- przygotowanie szalunkow

- przygotowanie i montaz zbrojenia

- dostarczenie materiatu i sprzetu

- obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowe]j obstugi

- betonowanie wraz z wibrowaniem

- osadzenie tasm i sznurOéw uszczelniajgcych

- pielegnacja betonu

- rozbidérka szalunkow

-- wykonanie przejsc¢ instalacyjnych

- pielegnacja betonu

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow

- likwidacje stanowiska roboczego

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w
jakikolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot. Wszystkie roboty nalezy
wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.

Najwazniejsze przepisy:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
pOzniejszymi zmianami.

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z pOzniejszymi zmianami.

3. Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na $rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157) wraz
z pOzniejszymi zmianami

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz.
163)wraz z pozniejszymi zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych
metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48) wraz z pozniejszymi
zmianami

6. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia
metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztéw
prac projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno — uzytkowym (Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389) wraz z pézniejszymi
zmianami.

7. Rozporzagdzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie okreslenia
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z
2004 r. Nr 202, poz. 2072) wraz z pézniejszymi zmianami.

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie

9. Rozporzadzenie MSWIA z dn. 21.04.2006 w sprawie ochrony przeciwpozarowej



budynkow, innych obiektow budowlanych i terendw;

10. Rozporzgdzenie MSWIA z dn. 16.06.2003 w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia
w wode oraz drog przeciwpozarowych;

11. Rozporzagdzenie MSWIA z dn. 16.06.2003 w sprawie uzgadniania projektu budowlanego
pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej;

Oraz standardy, normy, normatywy i zasady sztuki budowlane,;.

Normy

PN-B-01801 Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Podstawy projektowania.

PN-B-03150/01 Konstrukcje z drewna i materiatdbw drewnopodobnych. Obliczenia
PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego
uzytku.

PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymatosci.

PN-EN 196-2 Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu.

PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i statosci objetosci.
PN-EN 196-6 Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia.

PN-B-04320 Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do betonu. Definicje i
wymagania.

PN-EN 480-1 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Beton wzorcowy i
zaprawa wzorcowa do badan.

PN-EN 480-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie czasu
wigzania.

PN-EN 480-4 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie ilosci
wody wydzielajgcej sie samoczynnie z mieszanki betonowej.

PN-EN 480-5 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie
absorpcji kapilarne;j.

PN-EN 480-6 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Analiza w
podczerwieni.

PN-EN 480-8 Domieszki do betonu. Metody badan. Oznaczanie umownej zawartosci suchej
substancji.

PN-EN 480-10 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie
zawartosci chlorkow rozpuszczalnych w wodzie.

PN-EN 480-12 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie
zawartosci alkaliow w domieszkach.

PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06261 Nieniszczgce badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwiekowa badania
wytrzymatosci betonu na sciskanie.

PN-B-06262 Nieniszczgce badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna badania
wytrzymatosci betonu na Sciskanie za pomocg miotka Schmidta typu N.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

PN-B-06714/10 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia jamistosci.

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

PN-B-06714/13 Badania. Oznaczanie zawartosci pytdw mineralnych.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren.
Wskaznik ksztattu.

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie
gestosci ziaren i nasigkliwosci.

PN-B-06714/34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie reaktywnosci alkaliczne,j.



PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zaprawy.

PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-C-04541 Woda i $cieki. Oznaczenie suchej pozostatosci, pozostatosci po prazeniu,
straty przy prazeniu oraz substancji rozpuszczonych, substancji rozpuszczonych
mineralnych i substancji rozpuszczonych lotnych.

PN-C-04554/02 Woda i Scieki. Badania twardosci. Oznaczanie twardosci ogoinej powyzej
0.337 mval/dm metodg wersenianowa.

PN-C-04566/02 Woda i Scieki. Badania zawarto$ci siarki i jej zwigzkow. Oznaczanie
siarkowodoru i siarczkéw rozpuszczalnych metodg kolorymetryczna z

tiofluoresceing z kwasem o-hydroksyrteciobenzoesowym.

PN-C-04566/03 Woda i Scieki. Badania zawartosci siarki i jej zwigzkow. Oznaczanie
siarkowodoru i siarczkéw rozpuszczalnych metodg tiomerkurymetryczng.
PN-C-04600/00 Woda i $cieki. Badania zawartosci chloru i jego zwigzkéw oraz
zapotrzebowania chloru. Oznaczenie pozostalego uzytecznego chloru metodg miareczkowg
jodometryczna.

PN-C-04628/02 Woda i Scieki. Badania zawarto$ci cukrow. Oznaczanie cukréw ogélnych
cukrow rozpuszczonych i skrobi nierozpuszczonej metodg kolorymetryczng z antronem
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspolne wymagania i
badania.

PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

PN-N-02211 Geodezyjne wyznaczenie pomieszczen. Podstawowe nazwy i okreslenia
PN-M-47900.00 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Okreslenia, podziat i gtowne
wymiary.

PN-M-47900.01 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur
stalowych. Ogdolne wymagania i badania oraz eksploatacja.

PN-M-47900.02 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania ramowe. Ogolne
wymagania i badania.

PN-M-47900.03 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Ztgcza. Ogolne wymagania i
badania.

PN-B-03163-1 Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Terminologia.

PN-B-03163-2 Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Wymagania.

PN-B-03163-3 Konstrukcje drewniane. Rusztowania. Badania.

PN-ISO-9000 (seria 9000, 9001, 9002 i 9003). Normy dotyczgce zarzgdzania i zapewnienie
jakosci.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

KOD CPV 45111200-0

ROBOTY PRZYGOTOWANIA TERENU ORAZ ROBOTY ZIEMNE

1 WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem wykopdow i nasypow pod
fundamenty budynku oraz przygotowania terenu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci pt. ,Wymagania ogoine”
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonaniem wykopow pod fundamenty budynku oraz przygotowania terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot



Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2 MATERIALY

Materiat pozwalajgcy na przeprowadzenie wymaganego zageszczenia, ziarniste pospoiki,
zwiry lub piaski, wolne od zanieczyszczen, spetniajgce kryterium dobrego uziarnienia ze
wzgledu na zageszczalnos¢, pochodzace z legalnych kopaln kruszywa.

3 SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot fundamentowych winien wykazac sie
mozliwoscig i umiejetnoscig korzystania z powszechnie stosowanego sprzetu

do wykonywania tych robot tak mechanicznych jak i narzedzi recznych wraz ze sprzetem
odwadniajgcym wykopy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Przystgpienie do wykonania robo6t, jest mozliwe wytgcznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu , ze inne warunki i etap
robo6t budowlanych spetniajg wymog wiasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzegac zasad podanych w normach i innych
dokumentach okreslonych w pkt. 10.

Nalezy wykonac konieczne pomiary i czynnosci geodezyjne w celu wytyczenia
projektowanych fundamentéw w obiekcie.

Wykopy pod fundamenty nalezy wykonac tgcznie z zasypaniem, zageszczeniem i odwozem
nadmiaru urobku.

Wykopy w gruncie rodzimym mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie na odkiad z
transportem urobku na wysypisko, z uwzglednieniem optat za wytadunek i skladowanie.
Uwaga! Wywoz i skladowanie urobku mozna przeprowadzic¢ jedynie na wysypisko o
uregulowanym statusie prawnym, zgodnie z przepisami o ochronie srodowiska
Ksztaltowanie nasypow z urobku pochodzgcego z wykopdw moze odbywac sie jedynie za
zgoda Inspektora Nadzoru.

W przypadku niedoboréw kwalifikowanego materiatu do ksztattowania nasypow, mozna je
wykonywaé z sredniego lub grubego piasku, pospoiki , zwiru o odpowiedniej
charakterystyce, pochodzgcej ze zwirowni, spetniajgcej kryterium dobrego uziarnienia ze
wzgledu na zageszczalnose.

Wykonywanie robo6t budowlanych:

1. Sprawdzenie stanu podioza

— Nalezy sprawdzi¢ dokfadnie stan naturalnego podtoza, zwracajac uwage na wskazniki
zageszczenia gruntow w nasypach. Wymagany wskaznik zageszczenia dla gruntow
kontrolowanych: Is =0,98.

2. Dogeszczanie poditoza.

— W przypadku stwierdzenia niedostatecznego zageszczenia podtoza nalezy je dogescic¢ do
wymaganego poziomu.

3. Wymagania gruntu.

- Jesli grunt istniejgcy nie nadaje sie do uksztattowania nasypu nalezy go usungc i wywiez¢
na wysypisko. Jezeli konieczna bedzie wymiana gruntu zalegajgcych na poziomie
fundamentow lub gdy zajdzie koniecznosé wyptycenia pomyitkowo przegtebionych wykopow
pod fundamenty, do robét tych nalezy uzy¢ chudego betonu, a nie gruntéw niespoistych.

- Lokalne soczewki stabych i nienosnych gruntow w poziomie posadowienia fundamentow
wymieni¢ na zageszczony nasyp z gruntéw niespoistych wymienionych powyzej . Nasyp



powinien siegac spggu gruntu nienosnego , lub mie¢ min. migzszos¢ 1,0m. Nasyp
zageszcza¢ mechanicznie warstwami nie grubszymi niz 25- 30cm do stopnia zageszczenia
ID >0,60 .

- Deniwelacje powyzej posadowienia fundamentéw wykona¢ wg poziomow i zakresu
podanego na planszy zagospodarowania terenu. Przy czym obsypke fundamentow
wykonac¢ z gruntdw niespoistych wodo- przepuszczalnych. Fundamenty przed okresem
zimowym powinny by¢ przykryte warstwg gruntu min. 1,0m wysokosci.

- Zwraca sie uwage, ze ostatnig warstwe gruntu pod fundamentami usuwacé najlepiej w
sposob reczny tak by nie naruszy¢ struktury gruntu rodzimego przez ciezki sprzet .
Podstawowym wymogiem przy robotach fundamentowych jest nienaruszenie struktury
rodzimych gruntow bezposrednio pod fundamentami ,stgd tez nie nalezy wykonywac
wykopow sprzetem ktory porusza sie po dnie wykopu ( ciezki sprzet np. wywrotki lub
tadowarki jezdzgce po dnie wykopu mogg doprowadzi¢ do nieodwracalnego zniszczenia
struktury gruntu). Grunty dla ktérych doszto do ostabienia ich nosnosci i naruszenia
pierwotnej struktury nalezy wymieni¢ na zageszczony piasek lub chudy beton.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robét

Badaniom poddac:

- Zgodnosc¢ realizacji z dokumentacjg projektowg i zmianami w dokumentacji
powykonawczej .

Celem kontroli jest stwierdzenie jakosci przeprowadzanych robét. Generalny Wykonawca
ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie, celem

wykazania zgodnosci dostarczonych materiatdéw i wyrobOw oraz zrealizowanych roboét z
dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami ST, norm i przepisow. Przed

przystgpieniem do badania Generalny Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ na pismie
Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania -

przedstawi¢ na pismie wyniki badania do akceptacji Inspektorowi Nadzoru. Generalny
Wykonawca powiadomi pisemnie Inspektora Nadzoru o zakohczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac po pisemnej akceptacji odbioru tej roboty. Testowanie
zageszczonych materiatdw wypetnieniowych bedzie przeprowadzone przez niezalezne
laboratorium wynajete i optacone przez Generalnego Wykonawce. Jezeli wyniki pokaza, ze
zageszczone materialy nie spetniajg wymagan nalezy je usung¢, wymienic¢ i ponownie
przetestowac, zgodnie z pisemnym poleceniem Inspektora Nadzoru.

Generalny Wykonawca powinien upewnic sie, ze wszystkie zageszczone materiaty zostaty
przetestowanie i spetniajg stawiane im wymaogi.

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbiorowi czesciowemu podlegajg roboty i elementy, ktdre majg charakter zanikajgcy
kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzgdzony protokot
i dokonany zapis w Dzienniku Budowy.

Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢ protokoty odbiorow czesciowych, komplet
atestow i aprobat odnosnie zastosowanych materiatow i technologii, a takze sprawdzi¢
zgodnos¢ stanu istniejgcego z dokumentacija techniczng, z uwzglednieniem



udokumentowanych odstepstw oraz wymaganych odpowiednich norm i przepiséw. W
szczegolnosci nalezy skontrolowaé¢ uzycie wkasciwych materiatéw i wyrobow budowlanych,
prawidtowos¢ wykonania rob6t w sensie zachowania wymiarow i dopuszczalnych toleranciji,
zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg techniczng.

8.4. Odbidr robét powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : ocene wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodnosci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zamowieniem. W trakcie wykonywania
wykopow pod fundamenty , podtoze bezposrednio pod fundamentami powinno byc¢
odebrane przez specjaliste geotechnika , podobnie wykonawstwo nasypow budowlanych
powinno by¢ prowadzone pod nadzorem geotechnika z odpowiednimi uprawnieniami i
kwalifikacjami do wykonania badan kontrolnych jakosci nasypu i jego stopnia zageszczenia.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego i dojazdoéw

- dostarczenie materiatéw i sprzetu

- obstuge sprzetu

- wykonanie wykopéw i ich zabezpieczen

- wykonanie niezbednych odwodnien wykopow

- wykonanie nasypow i ich dogeszczenie

- wykonanie badan kontrolnych

- uporzgdkowanie terenu wykonywanych robét

- likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-1SO-9000 Seria 9000 — 9004 normy dotyczgce systeméw zapewnienia jakosci i
zarzgdzanie systemami zapewnienia jakosci

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, w zakresie
nastepujgcych tomow:

3. Tom I. - ,Budownictwo ogdélne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950
Warszawa, ul. Filtro

4. Dokumenty przetargowe

5. Umowa, warunki Kontraktu.

6. Dokumentacja projektowa

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
KOD CPV 45111200-0
ROBOTY FUNDAMENTOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zasadniczych i zwigzanych z wykonywaniem

robot przygotowawczych,

— szalowania wraz z podpieraniem, usztywnianiem i mocowaniem

— zbrojenia betonu wraz z podporami, elementami dystansowymi i koniecznymi
akcesoriami;

— montazu i koordynacji elementow instalacji lub wyposazenia technologicznego
dostarczonego przez innych wykonawcéw;

- betonowania i zageszczania



— pielegnaciji betonu;

- rozszalowania;

— korekty btedow i usterek

Uwaga!!

Szczegbdtowe wymogi dla robot betonowych podano w specyfikacji ,Konstrukcje zelbetowe”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci pt. ,Wymagania ogoine”

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z

wykonaniem

- robot przygotowawczych,

— szalowania wraz z podpieraniem, usztywnianiem i mocowaniem

— zbrojenia betonu wraz z podporami, elementami dystansowymi i koniecznymi

akcesoriami,

— montazu i koordynacji elementow instalacji lub wyposazenia technologicznego

dostarczonego przez innych wykonawcéw;

- betonowania i zageszczania

— pielegnacjg betonu;

- rozszalowaniem;

- korektg bteddw i usterek

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1

mieszanka betonowa beton C16/20 zwykty stal AllIN

formy szalunkowe

zbrojenie i materiaty montazowe

przewigzki, rozporki i inne elementy dystansowe — systemowe

3 SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot fundamentowych winien wykazac sie

mozliwoscig i umiejetnoscig korzystania z powszechnie stosowanego sprzetu

do wykonywania tych robot tak mechanicznych jak i narzedzi recznych wraz ze sprzetem

odwadniajgcym wykopy

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Przystgpienie do wykonania robot, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inzyniera, w

korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu , ze inne warunki |

etap robot budowlanych spetniajg wymog wiasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

Wymagany jest wczesniejszy pozytywny odbidr podtoza gruntowego pod fundamentami.
6

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych

dokumentach okreslonych w pkt. 10.



Przed rozpoczeciem betonowania nalezy kazdorazowo uzyskac¢ zgode Inspektora Nadzoru
w temacie odbioru szalunkow i zbrojenia stalowego wpisem do Dziennika Budowy.
Mieszanke betonowg uktada¢ w polach szalunkowych, rownomiernie w warstwach. Do
zageszczenia uzywac wibratoréw powierzchniowych. Wibratoréw nie wolno wprowadzaé w
juz wigzacg mieszanke betonowa. Nie wolno réwniez miesza¢ wibratorami mieszanki w
formach.

Niedozwolone sg formy ziemne na krawedziach.

Do przygotowania form szalunkowych nalezy stosowac¢ $rodek utatwiajgcy rozszalowanie.
Rozszalowywac po uzyskaniu betonu odpowiedniej wytrzymatosci, w celu przeniesienia
zaplanowanych obcigzen montazowych i uzytkowych. Przed rozszalowaniem sprawdzi¢
wytrzymatos¢ betonu w prébie wytrzymaltosci na sciskanie.

Generalny Wykonawca jest zobowigzany skoordynowaé prace wiasne, prace wszystkich
swoich podwykonawcow oraz wszystkich innych podwykonawcow dziatajgcych na budowie
w zwigzku z wykonywanie instalacji podposadzkowych, technologicznych, obramowan,
kanatéw oraz jakichkolwiek innych elementéw i wyposazenia przeznaczonych do osadzenia
w substancji betonowej i zelbetowej.

Nie wolno naruszy¢ wykonanych izolacji podczas p6zniejszego montazu szalunkow lub
innych elementow. W przypadku uszkodzenia izolacji nalezy do naprawy uzyé tego samego
materiatu.

Nalezy zachowywac ptaskie powierzchnie z tolerancjg 3mm na 3m sgsiedniego dystansu.
Wykonczony beton nie moze przekracza¢ wymiarow pionowych o 6mm na 3m dtugosci.
Roboty prowadzi¢ scisle wg zalecen zawartych w dokumentacji technicznej konstrukcyjne;.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogollne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Badaniom poddac:

- Zgodnos¢ realizacji z dokumentacijg projektowg i zmianami w dokumentacji
powykonawczej

Generalny Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ konieczne dane od producentéw
dotyczace stosowanych produktow, wraz z instrukcjg wykonania i odpowiednimi aprobatami
i certyfikatami. Dotyczy to uzbrojenia i akcesoriow formujgcych, cementu, domieszek,
izolacji, materiatow tgczacych, utwardzaczy itp.

Badanie mieszanki betonowej powinno by¢ przeprowadzone przez niezalezne laboratorium,
na zamowienie wkasne Generalnego Wykonawcy. Wyniki badan nalezy na biezgco
dostarczac¢ Inspektorowi Nadzoru.

Generalny Wykonawca jest zobowigzany pobrac probke z kazdej partii betonu i sprawdzic¢
opad stozka . Ponadto musi kontrolowaé temperature otoczenia w

przypadkach poza przedziatem —50 C do +25 C.

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3.

Po wykonaniu zbrojenia i szalunkdw Generalny Wykonawca zobowigzany jest poddac te
elementy wnikliwej inspekcji oraz sprawdzié¢, wraz z Inspektorem Nadzoru, czy elementy
instalacji przeznaczone do zalania betonem znajdujg sie we wtasciwych miejscach, oraz czy



zakonczono inne prace, wymagajgce prowadzenia instalacji w betonie lub wnikania w
beton. Nalez skoordynowac¢ dziatania z innymi wykonawcami podczas planowania tych
prac. Przed rozpoczeciem betonownia nalezy uzyska¢ zgode Inspektora Nadzoru, ktory
musi potwierdzi¢ odbior szalunkow i zbrojenia wpisem do Dziennika Budowy.

Generalny Wykonawca zobowigzany jest pobrac probke z kazdej partii betonu i sprawdzic¢
opad. Ponadto nalezy kontrolowa¢ temperature otocznia, jesli tylko temperatura na
zewnagtrz spadnie ponizej -5 C, lub podniesie sie powyzej +25

C. W zaleznosci od warunkéw, nalezy stosowaé¢ metode cieptego lub zimnego wylewania
betonu.

Generalny Wykonawca moze proponowac zmiane sktadu mieszanek betonowych ze
wzgledu na charakterystyke dostepnych materiatdw, warunki pracy, warunki
atmosferyczne lub inne wazne okolicznosci. Musi to jednak by¢ kazdorazowo
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, a takze nie moze obarcza¢ Zamawiajgcego
dodatkowymi kosztami.

8.4. Odbidr rob6t powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : ocene wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodnosci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zamowieniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego

- dostarczenie materiatéw i sprzetu

- obstuge sprzetu

- ustawienie rusztowan

- roboty przygotowawcze jak wylanie warstwy chudego betonu, wytyczenie geodezyjne i
niwelacyjne

- wykonanie fundamentow ( tj. montaz zbrojenia i betonowanie )

- pielegnacje betonu

- oczyszczenie miejsca pracy

- likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

PN-ISO-9000 Seria 9000 — 9004 normy dotyczgce systemow zapewnienia jakosci i
zarzagdzanie systemami zapewnienia jakosci

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

PN-63/B06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-EN-206-1:2003 Beton. Czes¢ 1. Wymagania, wkasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, w zakresie
nastepujgcych tomow:

3. Tom I. - ,Budownictwo ogdélne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950
Warszawa, ul. Filtro

4. Dokumenty przetargowe 7

5. Umowa, warunki Kontraktu.

6. Dokumentacja projektowa

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT



KOD CPV 45223500-1 _
KONSTRUKCJ E BETONOWE | ZELBETOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogblinej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru konstrukcji zelbetowych i betonowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci p.t. ,,

Wymagania ogolne”

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem

konstrukcji zelbetowych , wiencow Scian i schodéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Stal zbrojeniowa — do zbrojenia konstrukcji zelbetowych nalezy stosowacstal

zebrowang AllIN. Stal zbrojeniowa dostarczona na budowe musi dla kazdej partii posiadaé
atest potwierdzajacy jej gatunek , a stal spawalna Alll (RB 500W) potwierdzenie
spawalnosci przez producenta.

2.2. Beton — do wykonania konstrukcji zelbetowych nalezy uzy¢ betonu zwykitego klasy

C20/25; na fundamenty C16/20 wg. PN-EN-206-1 do wykonania konstrukcji narazonych na
bezposredni wptyw czynnikbéw atmosferycznych (schody zewnetrzne) nalezy uzyé betonu
B30 [C25/30]. Jako warstwy podktadowe

stosowac ,chudy beton” klasy C12/15

Wbudowywany beton powinien by¢ zageszczany mechanicznie.

Beton powinien by¢ dostarczany z wyspecjalizowanej wytworni .( Nie przewiduje sie
produkcji masy betonowej na budowie)

Z kazdej dostarczonej partii betonu nalezy pobra¢ probki do badan.

3 SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania konstrukcji zelbetowych powinien dysponowac
nastepujacym sprzetem:

- szalunki do betonu - tradycyjne lub inwentaryzowane,

- na placu budowy zorganizowaé warsztat zbrojarski wyposazony w maszyny do
prostowania stali dostarczanej

w kregach oraz maszyny do ciecia i giecia stali zbrojeniowej ,a takze urzgdzenia do
spawania stali zbrojeniowej,

- pompy do podawania betonu,

- wibratory powierzchniowe i wibratory wgtebne do zageszczania mieszanki betonowe;j.
4. TRANSPORT



4.1. Ogoblne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robot podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Przystgpienie do wykonania robot betoniarskich jest mozliwe wytgcznie za zgodg
kierownika budowy, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po

stwierdzeniu, ze inne warunki i etap robot budowlanych spetniajg wymaég wtasciwego
prowadzenia prac zasadniczych. Szczegolnie wazne jest odpowiednie przygotowanie dna
wykopow pod wykonanie fundamentow. Betonowanie powinno by¢ poprzedzone odbiorem
prawidtowosci wykonania robot zbrojarskich , prawidtowosci i bezpieczenstwa wykonania
szalunkow i niezbednych rusztowan, kontroli poprawnosci osadzonych elementéw do
zabetonowania. Kazdorazowo powinne by¢ sprawdzone i przeanalizowane warunki
bezpieczenstwa wykonywania robot .

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych

dokumentach okreslonych w pkt. 10, a w szczegdélnosci :PN-63 / B-06251 ,Roboty
betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne oraz ,Warunki techniczne wykonania i

odbioru robot budowlano-montazowych” Tom I, Czes$¢ 1, Rozdz.4,5 ,6, 7 i 10.

Wydawnictwo Arkady 1989, Opracowanie Instytut Techniki Budowlanej w Warszawie
Przerwy technologiczne w betonowaniu stosowa¢ w miejscach wskazanych w dokumentacji
technicznej, a w przypadkach pozostatych zgodnie z warunkami podanymi w przepisach
wymienionych powyzej.

5.4. Pielegnacja betonu

Pielegnacje betonu rozpoczaé bezposrednio po zakonczeniu betonowania .Pielegnacje
prowadzi¢ przez okres min. 3 tygodni stosownie do warunkéw klimatycznych i zgodnie z
zasadami sztuki budowlanej oraz przepisami wymienionymi w pkt. 10. Celem pielegnacji
jest osiggniecie przez beton projektowych parametréw i maksymalne ograniczenie rys
skurczowych i termicznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci p.t . ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

W trakcie realizacji robot zelbetowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce odbiory:

- odbior podioza pod konstrukcije ,

- odbiér deskowan (szalunkow )

- odbior osadzenia elementéw wbetonowywanych

- kontrola i odbiér montazu zbrojenia,

- kontrola i odbior konstrukcji po rozszalowaniu ( powierzchnia i jakos¢ betonu ,ksztatt i
wymiary elementu )

- badania prébek betonu jak wymieniono w pkt 2.2

Wyniki badan i odbiory powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki obmiarowe podane w katalogach.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogélne” pkt. 8.



8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot:

- odchytka ptaszczyzny lub krawedzi od pionunal m-1,5 mm,
- odchytka ptaszczyzny lub stupa od pionu na catej wysokosci — 10 mm,

- odchytka od pionu ptaszczyzn bocznych zeber i belek — 2,5 mm,

- odchytka od rozpietosci projektowanych +/- 15 mm. , lecz nie wiecej niz 2mm/m

8.4. Odbidr robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : ocene wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z zamdéwieniem. Do protokotu dotgczone
powinny by¢ wymagane atesty i certyfikaty materiatowe (stali ,betonu, kruszywa ).

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogoine”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje zakres robot ujetych w pozycji katalogowe]
podanej w przedmiarze robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

PN-ISO-9000 Seria 9000 — 9004 normy dotyczgce systemow zapewnienia jakosci i

zarzadzanie systemami

zapewnienia jakosci

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

PN-63/B06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-EN-206-1:2003 Beton. Czes¢ 1. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U .03.207.2016).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montaSowych, w zakresie
nastepujgcych tomow:

Tom I. - ,Budownictwo ogolne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950

Warszawa,

ul. Filtrowa, Wydawnictwo Arkady 1989 r.
Dokumenty przetargowe

Umowa, warunki Kontraktu.

Dokumentacja projektowa — projekt wykonawczy konstrukcji

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
KOD CPV 20322000-9
KONSTRUKCJE DREWNIANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru elementéw konstrukcyjnych dachu wykonanych z

drewna litego i klejonego — dzwigarow dachowych , ptatwi i krokwi .

1.2. Zakres stosowania ST



Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci p.t. ,,

Wymagania ogoélne”

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
montazem

i odbiorem drewnianej konstrukcji nosnej dachu krytej ptywalni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogodlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Belki z drewna klejonego warstwowo iglastego impregnowanego : gtowne elementy
nosne (dzwigary dachowe), elementy drugorzedne ( ptatwie , krokwie ) drewno klejone
klasy GL28c i GL28h wg szczego6towej specyfikacji projektowej .Wykonanie - zgodnie z PN-
B-03150 : 2000/Az3 oraz PN-EN-1194 , przez wyspecjalizowang firme (dysponujgca
odpowiednig technologig i doswiadczeniem w produkcji wielkogabarytowych konstrukcji z
drewna klejonego) ,na podstawie opracowanej dokumentacji technicznej. Impregnacja
przeciwogniowa do stopnia NRO i przeciw korozji biologicznej drewna klejonego zgodnie z
PN-EN-335-1 oraz instrukcjg ITB nr 355/98. Wymagania produkcyjne i eksploatacyjne wg
PN-EN-386: dla elementéw wewnatrz budynku klasa uzytkowania 2 ; dla elementéw
zewnetrznych narazonych na bezposredni wptyw czynnikow atmosferycznych klasa
uzytkowania 3. Do kazdej partii dostaw producent powinien dotgczy¢ odpowiedni certyfikat
jakosciowy i protokét z badan.

2.2.. Elementy potgczen weziowych ( okucia) wykonane indywidualnie wg rysunkow
konstrukcyjnych ze stali weglowej gat.S235JR wg EN-10025 ( gat.St3S wg.PN-88 / M-
84020) i zabezpieczone antykorozyjne poprzez cynkowanie ogniowe i dodatkowo farbami
antykorozyjnymi wg wytycznych zawartych w dokumentacji technicznej . Elementy ztgczne
(Sruby) ocynkowane o parametrach wytrzymatosciowych i geometrycznych podanych w
dokumentacji technicznej. Cynkowanie ogniowe zgodnie z normg PN EN -ISO-1461 i PN
EN -ISO -14713, przy czym minimalna srednia grubos¢ powtoki ocynkowanej nie powinna
by¢ mniejsza niz 85 mikronow.

3 SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do montadu konstrukcji drewnianych powinien dysponowac
nastepujgcym sprzetem:

- dzwig samochodowy o odpowiednim wysiegu i udzwigu,

- narzedzia reczne i mechaniczne ( elektronarzedzia ) do montazu.

- rusztowania

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot
Przystgpienie do wykonania robot jest mozliwe wytgcznie za zgodg kierownika budowy, w
korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu, ze inne



warunki i etap robot budowlanych spetniajg wymadg wiasciwego prowadzenia prac

zasadniczych. Szczegolnie wazne jest odpowiedni wczesniejszy montaz stalowych
elementow konstrukcji podporowych oraz ich geodezyjny odbiér (operat).

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych
dokumentach okreslonych

w pkt. 10, a w szczegdlnosci :

- Dokumentacja techniczna projektowa ( cze$¢ rysunkowa i opis techniczny)

-PN -EN 386 ,, Drewno klejone warstwowo — Wymagania eksploatacyjne i minimalne

wymagania produkcyjne.”
oraz

-, Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” Tom |, Czes¢ 2,

Rozdz.8 ;20121

Wydawnictwo Arkady 1989, Opracowanie Instytut Techniki Budowlanej w Warszawie
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci p.t . ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Wskazane jest przeprowadzenie odbioru miedzyoperacyjnego w wytworni elementéw z
drewna klejonego przed ekspedycjg gotowych elementdéw na plac budowy -

kontrola jakosci i dokumentacja jakosciowa zgodnie z PN-EN-386 i PN-EN 385. Szczegolng
uwage nalezy zwrdci¢ na zabezpieczenie przed korozjg biologiczng oraz

zabezpieczenie ogniochronne. Przed wysyitkg dzwigarow dachowych z wytworni nalezy
przeprowadzi¢ prébny montaz ( w stanie ptaskim) w celu wykonania potgczenia
kalenicowego oraz odpowiednio oznaczy¢ poszczegolne wysytane elementy tak by byta
mozliwa ich identyfikacja na budowie.

Ksztatt i wymiary elementow powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczna.

Na budowie zachowac kolejnos¢ montazu wg opisu technicznego podanego w
dokumentacji projektowej , przy operacji napinania odciggow nalezy dokonywaé¢ pomiaréw
strzatki ugiecia dzwigarow ,i wielkosci odcinka dokrecenia nakretki.

Wyniki badan , pomiaréw i odbiory powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i
akceptowane przez inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki obmiarowe podane w katalogach.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogélne” pkt. 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot: nalezy przyja¢ wg Tablicy 8-14 z ,Warunkdéw

technicznych...” podanych w punkcie 5.3.

8.4. Odbidr robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : ocene wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z zaméwieniem do protokotu powinna byc¢
dotgczona dokumentacja jako$ciowa jak opisano w pkt. 6,2

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci



Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogéine”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje zakres robot ujetych w pozycji katalogowe]
podanej w przedmiarze robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

PN-ISO-9000 Seria 9000 — 9004 normy dotyczgce systemow zapewnienia jakosci i
zarzgdzanie systemami zapewnienia jakosci
PN-B-031250 Konstrukcje drewniane .Obliczanie statyczne i projektowanie

PN-EN 385 Ztgcza klinowe w konstrukcjach drewnianych. Wymagania eksploatacyjne i
minimalne wymagania produkcyjne.

PN-EN 386 Drewno klejone warstwowo. Wymagania eksploatacyjne i minimalne
wymagania produkcyjne.

PN-EN 1194 Drewno klejone warstwowo. Klasy wytrzymatosci i okreslanie wytrzymaitosci
charakterystycznych.

PN-EN-335-1 Trwatos¢ drewna i materiatdw drewnopochodnych —Postanowienia ogéine

10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U .03.207.2016).
2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, w zakresie

nastepujgcych tomow: Tom I. - ,Budownictwo ogolne” — opracowany przez Instytut
Techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa, Wydawnictwo Arkady 1989 r.

3. Dokumenty przetargowe
4. Umowa, warunki Kontraktu.

5. Dokumentacja projektowa — projekt wykonawczy konstrukcji
6, Instrukcja ITB nr 355/98 ,, Ochrona drewna budowlanego przed korozjg biologiczng

Srodkami chemicznymi. Wymagania i badania”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

KOD CPV 45223210-1

KONSTRUKCJE STALOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélinej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru konstrukcji stalowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych na wstepie do czesci p.t. ,Wymagania ogoéine”

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem konstrukcji stalowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w czesci pt ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Stal konstrukcyjna — do wykonania konstrukcji stalowych stosowac stal weglowg gat.



S235JR wg EN-10025 (dawniej gat.St3S wg PN-88/M-84020 na ksztattowniki i blachy oraz
gat. R35 na rury) wg dokumentacji technicznej projektowej . Dostarczony materiat powinien
mie¢ swiadectwo odbioru typu 3.1. wg PN-EN-10204.

2.2. Materiaty spawalnicze — technologia spawania powinna by¢ opracowana przez

wytworce konstrukcji , dotyczy to réwniez doboru materiatdw spawalniczych. Materiaty
spawalnicze powinny spetnia¢ wymogi zawarte w tabeli 2 normy PN-B-06200:2002

2.3. Materiaty ztgczne - tj sruby ,nakretki , podktadki stosowaé wg specyfikacji jak w

dokumentacji technicznej rysunkowej .Wszystkie materiaty ztgczne nalezy stosowacé

jako cynkowane ogniowo. Pozostate wymagania wg pkt 3.5 normy PN-B-6200:2002.

2.4 Wszystkie konstrukcje stalowe oraz okucia stalowe konstrukcji drewnianych
zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe zgodnie z normg PN EN -ISO -
1461 i PN EN -1SO -14713, przy czym minimalna srednia grubos$¢ powtoki ocynkowanej nie
powinna by¢ mniejsza niz 85 mikrondw.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot montazowych

Wykonawca przystepujgcy do montazu konstrukcji stalowych powinien dysponowac
nastepujgcym sprzetem:

- dzwig samochodowy o odpowiednim wysiegu i udzwigu,

- narzedzia reczne i mechaniczne ( elektronarzedzia ) do montazu.

- spawarki

- rusztowania

- przyrzady pomiarowe dla oceny prawidtowych odchytek montowanych konstrukcji

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci p.t. ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w czesci pt ,Wymagania ogolne” pkt 5.

Informacje uzupetniajgce:

- konstrukcje zakwalifikowano do klasy 2 wg PN-B-06200:2002

- kwalifikacje wykonawcow produkcji i montazu powinny odpowiada¢ co najmniej Il grupie
zaktadéw wg PN-87/ M-69009. Podstawowe wymagania dla wykonawcow wg

Tabeli D.1 zatgcznika D normy PN-B-06200:2002

- wszystkie spoiny konstrukcji nalezy bada¢ wizualnie w 100%. Badania przeprowadzac
zgodnie z normg PN-EN-970, a niezgodnosci spawalnicze ocenia¢ wg PN-EN-25817 dla
poziomu C ( jak dla konstrukcji obcigzonych przewazajgco statycznie).

- zabezpieczenia antykorozyjne wykonywac¢ wg zalecen podanych w opisie technicznym
dokumentacji projektowe,;.

- tolerancje i odchytki wykonania warsztatowego i montazowego wg PN-B-06200:2002 o ile
dokumentacja techniczna projektowa nie podaje inaczej.

5.2 Warunki wykonania warsztatowego konstrukcji.

Konstrukcje nalezy wykonywac¢ zgodnie z postanowieniami normy PN-B-06200:2002 ,
przynaleznych norm zwigzanych oraz opracowang dokumentacjg techniczng
projektows.

5.3. Warunki przystgpienia do robot montazowych

Przed przystgpieniem do robot montazowych wykonawca montazu powinien opracowac
projekt montazu i plan BIOZ

Przystgpienie do wykonania robot montazowych jest mozliwe wytgcznie za zgodg
kierownika budowy, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu, ze
inne warunki i etapy robot budowlanych spetniajg wymaog wiasciwego prowadzenia prac



zasadniczych. Szczegdlnie waznym jest zatwierdzenie odbioru geodezyjnego fundamentéw
i zakotwien stupow. Montaz konstrukcji powinien by¢ poprzedzony ustawieniem
niezbednych rusztowan. Kazdorazowo powinny by¢ sprawdzone i przeanalizowane warunki
bezpieczenstwa wykonywania robot .

5.4. Wykonanie robot montazowych

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych
dokumentach okreslonych

w pkt. 10, a w szczegolnosci :

- Dokumentacjg techniczng projektowg , projektem montazu , planie BIOZ

- PN-B-06200:2002 ,Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe” oraz dla zagadnien nie objetych ww. normg
- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” Tom llI,

Konstrukcje stalowe”.

Wydawnictwo Arkady 1989, Opracowanie Instytut Techniki Budowlanej w Warszawie
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci p.t . ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Odbior i kontrola procesu warsztatowego wytwarzania konstrukcji

Zasady kontroli i odbioru ww robét okreslone sg normg PN-B-06200 : 2002 pkt 9. Producent
powinien przedstawi¢ nastepujgce dokumenty odbiorowe i jakosciowe zalgczone do
protokotu odbioru.

- dokumenty kontroli wg PN-EN 10204 z wynikami wymaganych badan

- zapisy o zastosowaniu odmiennych niz zatozyt Projektant produktow i materiatow ( o ile
miato to miejsce)

- uzgodnienia o dopuszczonych przez Projektanta odstepstwach od dokumentacji
technicznej

- Swiadectwo jakosci.

- deklaracje materiatowg ( zestawienie zastosowanych materiatdw wraz z dokumentami
kontrolnymi)

- deklaracje zgodnosci

- plan zapewnienia jakosci

- protokot z pomiaréw geometrycznych

- protokét z oceny wizualnej spoin

- protokot z zabezpieczenia antykorozyjnego warsztatowego.

6.3. Badania ,pomiary i kontrola robot montazowych

W trakcie realizacji robot montazowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary i
kontrole:

- kontrola zakotwien stupow i géry fundamentow,

- biezgca kontrola geometrii i odchytek montowanej konstrukciji

- kontrola i odbiér spoin montazowych i potgczen srubowych

- koncowy pomiar i odbiér geodezyjny zmontowanej konstrukciji

Wyniki badan i odbiory powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru

Podstawowe zasady i wytyczne dla kontroli i odbioru robot montazowych zawarte sg w pkt 7
i pkt 9.8 normy PN-B-06200 : 2002.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki obmiarowe podane w katalogach.
8. ODBIOR ROBOT



8.1 Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci p.t. ,Wymagania ogélne” pkt. 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary , badania i odbiory czesciowe z
zachowaniem zasad wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje montazu konstrukcji stalowej podane sg w normie PN-B-
06200:2002 pkt 7 , o ile dokumentacja techniczna projektowa nie stanowi inaczej.

8.4. Odbidr robot powinien byé potwierdzony protokotem, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej : projekt montazu, dokumentacje pomontazowg , wyniki badan i pomiaréw oraz ich
ocene, wykaz usterek i mozliwos¢ ich usuniecia, stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci
wykonania robot z zamowieniem i dokumentacjg techniczng. Do protokotu dotgczone
powinny by¢ wymagane atesty i certyfikaty materiatowe (dotyczy dostaw bedacych w gestii
wykonawcy montazu ).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogolne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje zakres robot ujetych w pozycji katalogowe]
podanej w przedmiarze robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

PN-ISO-9000 Seria 9000 — 9004 normy dotyczgce systemow zapewnienia jakosci i

zarzagdzanie systemami zapewnienia jakosci

PN-B-06200: 2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe

PN-EN-10025 Niestopowe stale konstrukcyjne.

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe . Obliczenia statyczne i projektowanie

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U .03.207.2016).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, w zakresie
nastepujgcych tomow:

Tom lll. - ,Konstrukcje stalowe” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950

Warszawa,

ul. Filtrowa, Wydawnictwo Arkady 1989 r.
Dokumenty przetargowe

Umowa, warunki Kontraktu.

Dokumentacja projektowa — projekt wykonawczy konstrukcji



